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П о л у ч и л  с те п е н ь  P h . D.  в  То к и й с к о м  у н и в е р с и те те  в  2 0 0 7  г  п о  с п е ц и а л ь н о с т и  
И н ф о р м а ц и о н н ы е  Те х н о л о г и и .  С  2 0 0 7  п о  2 0 0 9  го д  б ы л  д о к то р а н то м  г р а н т а  
я п о н с к о го  п р а в и те л ь с т в а  J S P S .  В  н а с то я щ е е  в р е м я  р а б о т а е т  в  
Те х н о л о г и ч е с к о м  у н и в е р с и те те  То ё х а ш и ,  Я п о н и я .  А в то р  б о л е е  7 0  н а у ч н ы х  
р а б о т,  3  п а те н то в  и  к н и г и .  С о с то и т  в  о б щ е с т в е  I E E E ,  V R S J .  О н  п о л у ч и л  
н а г р а д у  з а  л у ч ш у ю  с т а т ь ю  н а  к о н ф е р е н ц и и  A u g m e n t e d  H u m a n  2 0 1 0 ,  и  
н а г р а д у  з а  л у ч ш и й  с т уд е н ч е с к и й  д о к л а д  н а  к а к  с о а в то р  н а  I R A G O  2 0 1 3 .  
Я в л я е тс я  о р г а н и з а то р о м  п е р в о го  Wo r k s h o p  o n  A ­ e c t i v e  H a p t i c s  a t  I E E E  H a p -
t i c s  S y m p o s i u m  2 0 1 2 .

М е с т о :  а у д .  5 2 6 А ,  к о р п .  2 ,  М Г У
Д а т а  и  в р е м я :  1 3 : 5 0 ,  21 Фев. 2014

P r e s e n t e r :  Assistant Professor

            Дмитрий  Олегович Тетерюков 
Содержание лекции:

Contact address：

1-1 Hibariga-Oka, Tenpaku-Cho, 
Toyohashi, Aichi 441-8581, Japan

Tel:(+81) 05-3281-5136
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Email: tsetserukou@eiiris.tut.ac.jp

Та к т и л ь н ы е  И н те р ф е й с ы  д л я

https://sites.google.com/site/
dzmitrytsetserukou/

Носимые тактильные технологии являются категорией 
устройств содержащих электронные технологии и 
кинестетические актуаторы для презентации тактильных 
ощущений (силы, вибрации, давления, температуры) носителю. 
Лекция будет посвящена представлению основных проектов с 
использованием носимых интерфейсов с тактильной обратной 
связью:  TeleTA, NAVIgoid, NurseSim, и iFeel_IM!.  
Система телеприсутствия TeleTA позволяет добиться 
высокой степени маневренности удаленного 
манипулятора и безопасного взаимодействия с 
человеком. Это достигается за счет сенсорной 
системы робота и носимых оператором тактильных и 
кинестетических интерфейсов.

Телеприсутствия, Телекоммуникаций и Медицины

NAVIgoid состоит из носимого робота-мастера и 
интеллектуального мобильного робота. Тактильный 
интерфейс позволяет оператору управлять 
мобильным роботом посредством движения торса и 
ощущать удаленный объект через тактильное зрение. 

Разработанный первый виртуальный 3D симулятор 
NurseSim предназначен для обучения медицинского 
персонала оптимальным способам переноса 
травмированного пациента.  Тактильный интерфейс 
передает  пользователю ощущение веса пациента. 

iFeel_IM! представляет собой интеллектуальную 
систему которая усиливает собственные эмоции  и 
воспроизводит эмоции ощущаемые партнером в 
процессе онлайн общения.  Эмоции вызываются 
посредством хаптических и визуальных воздействий.

EI IRIS
Приглашенная Лекция

We a r a b l e  H a p t i c s  f o r  Te l e p r e s e n c e ,  
Te l e c o m m u n i c a t i o n s ,  a n d  H e a l t h c a r e
               


